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Rozpowszechnianie lub powielanie dokumentu w jakiejkolwiek formie oraz wszelkie wykorzystywanie
lub rozpowszechnianie jego tresci wymaga uprzedniej pisemnej zgody SAMES Technologies.

Opisy i dane zawarte w dokumencie moga ulec zmianie bez uprzedniego zawiadomienia i SAMES Tech-
nologies nie ponosi odpowiedzialno$ci z tego tytutu.

© SAMES Technologies 2008

IMPORTANT : UWAGA: SAS Sames Technologies jest zarejestrowana jako podmiot szkoleniowy
w Ministerstwie Pracy.
Przez caly rok nasza firma prowadzi szkolenia umozliwiajace zdobycie niezbednej
wiedzy i umiejetnosci w zakresie funkcjonowania i utrzymania naszych urzadzen.
Dostepny na zamoéwienie katalog umozliwia wybér programu szkolenia
poczatkowego lub doskonalacego w zaleznosci od potrzeb i wymogéw produk-
cyjnych. Szkolenia moga by¢ prowadzone w zakladzie produkcyjnym lub w
osrodku szkoleniowym w naszej siedzibie w Meylan.

Dziat szkolen:
Tel.: 33 (0)4 76 41 60 04
E-mail: formation-client@sames.com

SAS Sames Technologies sporzadza instrukcje obstugi w jezyku francuskim i dokonuje jej ttumaczenia na jezyk angielski, nie-
miecki, hiszpanski, wtoski i portugalski, nie ponoszac odpowiedzialnosci za ttumaczenie na inne jezyki.
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1. Prezentacja

Pozycjoner wzornikowy do robota RFV jest modutem umieszczanym pod robotem RFV
umozliwiajgcym przemieszczanie sie robota wzdtuz drugiej osi.

Niezaleznie od robota RFV, pozycjoner wzornikowy jest sterowany programowanym urzadzeniem auto-
matycznym lub ewentualnie modutem REV 600.

Pozycjoner ma forme poziomego wézka. Robot przemieszcza sie za pomocg czterech rolek zamocowa-
nych pod podstawg robota na dwoch szynach przyspawanych do pozycjonera. Podstawa robota jest
utrzymana w odpowiedniej pozycji na pozycjonerze za pomocg dwdch prowadnic zapobiegajgcych jej
wychylaniu.

Ruch do przodu / cofania (pozycjonowanie) jest zapewniony przez motoreduktor (zbudowany z silnika
asynchronicznego i reduktora) zamocowanego na podstawie robota RFV za pomocg zespotu kota
zebatego i zebatki oraz potencjometru, ktéry umozliwia sprzezenie ruchu z cztonami sterowania.

Motoreduktor

Pozycjoner

Podstawa robota RFV

Prowadnica

DES03591
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2. Parametry techniczne i wymiary

Regulacja skoku* 0 do 1100 mm
Predkos¢ ruchu regulacja ciggta
Dopuszczalne obcigzenie 500 kg

Moc w zaleznosci od zastosowanego motoreduktora
Motoreduktor typu europejskiego stosowany do farb proszkowych 0,25 kW
Motoreduktor typu europejskiego stosowany do farb ptynnych 0,25 kW
Motoreduktor US 0,75 kW

IMPORTANT : UWAGA: W przypadku motoreduktora do farb proszkowych, obowigzuje zakaz
stosowania farb proszkowych przewodzacych.

2.1. Wymiary
Mechanizm
skok 1100
Wysokos¢ catkowita 3,23 m + ucho do podnoszenia*.
Powierzchnia na podtozu 550 x 2010 mm (catkowita: 670 x 2020)

3. Rozpakowanie
Ze wzgledu na wymiary, moduty pozycjonerow sg dostarczane odddzielnie.

4. Montaz
« Etap 1: Umiescic¢ pozycjoner wzornikowy w wyznaczonym miejscu u klienta
« Etap 2: Zamocowac pozycjoner wzornikowy do podtoza za pomocag o$miu srub M 10, ustawiajac
pozycjoner w prawidtowym kierunku

IMPORTANT : UWAGA: Najwezsza pokrywa powinna zosta¢ umieszczona z lewej strony pozy-
cjonera w stosunku do przedmiotu do malowania.
+ Etap 3: Umiesci¢ RFV na pozycjonerze i zamocowa¢ dwie prowadnice.

4.1. Potaczenia elektryczne
Potaczenia elektryczne obejmuja:
+ gniazdo do potencjometru.
» dwie dfawnice do silnika (zasilanie i czujnik termiczny).
Elementy sg zamocowane na ptytce z przegrodg umieszczonej na robocie RFV.

4.1.1. Podtaczenie silnika

Silnik jest zasilany miekkim opancerzonym kablem o min. przekroju 1,5 mm“ i min. napieciu 750 V.
Potaczenia sg wykonywane w skrzyni silnika za pomocg dtawnicy na zaciskach U, V, W i uziemiajagcym.
Potaczenie silnika powinno by¢ tréjkgtowe (konfiguracja fabryczna).

Podtaczy¢ obowigzkowo czujnik termiczny mekkim kablem nie opancerzonym o przekroju 1 mm?2.
Potaczenia sg wykonywane w skrzyni silnika za pomoca dtawnicy na zasikach.

2

4.1.2. Pofaczenie potencjometru
Potaczenie za pomocg miekkego kabla opancerzonego o przekroju 0,75 mm? do gniazda przewidzia-
nego w tym celu.
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5. Biezaca konserwacja

5.1. Mechanizm

+ Sprawdzic¢ luz kota zebatego / zebatki. Jezeli luz wynosi powyzej 0,2 do 0,3 mm, nalezy dokonaé¢
regulacji za pomocg czterech srub M 8 x 50 mocujgcych zebatke.

+ Sprawdzi¢ naprezenie tancucha potencjometru. Jezeli ugiecie miedzy dwoma kotami zebatymi
wynosi powyzej 5mm, dokonacé regulacji naciggajac zespot potencjometru zamontowany na pods-
tawie robota.

+ Smarowanie tancucha. Przy uzyciu szmaty nasaczonej olejem (SAE 10 do 30) co 2000h.

+ Smarowanie zespotu kola zebatego/zebatki. Natozy¢ kilka kropli oleju na zeby zebatki na
dtugosci okoto 300 mm. Przemiesci¢ pozycjoner, aby nasmarowaé zeby kota zebatego. Usungé
nadmiar oleju.

+ Konserwacja motoreduktora:

» Nie obowigzujg zadne czynnosci konserwacyjne. Smarowanie dozywotnie.

6. Usuwanie awarii

Awaria Przypuszczalne przyczyny Usuwanie
Szarpanie w czasie rozruchu Luz kota zebatego / zebatki Dokona¢ regulaciji.
Rozregulowany potencjometr Dokona¢ regulaciji.
Pozycjometr dochodzi do oporu zreguiowany b . ) — gurach
Uszkodzony potencjometr Wymienic.

7. Wymiana potencjometru

Po 3 do 5 000 godzinach pracy lub w przypadku uszkodzenia moze wystapic¢ potrzeba wymiany poten-
cjometru (ozn. 4 por. § 8.2 str. 9). Uwaga: potencjometr jest bardzo czuty, szczegdlnie w obrebie zacis-
kow przytgczeniowych.

7.1. Opis

Potencjometr jest umieszczony na osi za pomocg kota zebatego napedzanego, do ktérego nawierconej
osi jest wsuwana os potencjometru, na ktérej jest zablokowany przy uzyciu dwéch srub promieniowych.
Skrzynka potencjometru jest unieruchomiona przez swojg obudowe za pomoca sworznia blokujgcego,
a kursor przemieszcza sie w stosunku do toru.

Trzy sruby CHc mocujg skrzynke do obudowy.

Trzy zaciski potencjometru sg oznaczone trzema liczbami 11, 12, 13 umieszczonymi na skrzynce.
Zacisk 12 jest podtgczony do kursora.

7.2. Wymiana potencjometru
» Odtaczy¢ gniazdo potencjometru.

» Odkreci¢ 2 sruby promieniowe potozone najblizej potencjometru, ktére blokujg jego 0$. Zdemon-
towac os.

+ Uwaga: 2 sruby BTR potozone najblizej kota zebatego napedowego nie powinny by¢ odkrecane.
» Zdja¢ potencjometr z obudowy odkrecajgc 3 sruby CHc mocujace.
+ Zamontowac nowy potencjometr na obudowie. Zwréci¢ uwage na wystep ustalajacy.

* Umiesci¢ nowy potencjometr na mechanizmie zwracajgc uwage aby sworzen pozycjonujacy byt
prawidtowo wsuniety w rowek obudowy. Zablokowaé 0$ za pomocg 2 srub promieniowych.

+ Podtaczy¢ nowe gniazdo.
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7.2.1. Regulacja katowa potencjometru

Ustawienie katowe potencjometru jest fabryczne i stuzy do wykadrowania skoku katowego kursora w
stosunku do koncéwek toru obrotowego potencjometru. W przypadku przypadkowego rozregulowania,
wykonaé nastepujace czynnosci.

+ ustawi¢ robot RFV w pozycji Srednie;.

+ umiesci¢ kotek o $r.8 (nr katalogowy: 738537) w prowadnicy z prawej strony (naprzeciwko przed-
miotu do malowania) i w otworze (por. rysunek ponizej).
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» Odkreci¢ 2 sruby BTR potozone najblizej kota zebatego napedowego.

+ Wyposazy¢ sie w omomierz.
Regulacja jest prawidtowa, jezeli wartosci miedzy kursorem (srodkowy styk potencjometru) i
dwoma stykami zewnetrznymi sg réwne.

« Dokreci¢ 2 sruby BTR potozone najblizej kota zebatego napedowego

IMPORTANT : UWAGA: Potencjometr moze zosta¢ uszkodzony przez zbyt wysokie wartosci
natezenia pradu maks 10 mA, przy czym niektére omomierze moga przepuscic¢ takie natezenia
przy dokonywaniu pomiaru rezystancji.
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8. Czesci zamienne

8.1. Pozycjometr wzornikowy

} of
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Nr katalo- | jedn. | pierws- L
Lp Nazwa llosé | sprze- | zej potr- | zuzycie
gowy dazy zeby
1 | 1306314 Zebatka 1 1 - -
2 | Q4BPGS056 O_gramczmk progresywny stozkowy 4 1 ) X
Dia.30
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8.2. Mocowanie osi wzornika do robota RFV

2

=
56
> // 3
jedn. pierws-
Lp Nr katalogowy Nazwa llos¢ | sprze- zej potr- Zuzycie
dazy zeby

1 900001497AT gﬂe(};cl)(n'afeduktor do farb ptynnych wersja euro- 1 1 X

5 900005143 (I;Au()rté)ngdsljklétor do farb proszkowych wersja 1 1 X

3 | 900001159 Motoreduktor wersja USA 1 1 X

4 743678 Potencjometr 1 1 X

5 X2BDVX004 Podktadka wachlarzowa 1 1 - -
6 X2BVCB125 Sruba C M 4x 30 ze stali cynkowanej 1 1 - -
7 900006720 Koto zebate 32x6,35 do robota 1 1 X
8 | K4CSPR810 tancuch prosty 1 1 X
9 K4CATR217 Ogniwo ztaczki prostej P:6 1 1 X
10 | X4FVHA341 Sruba H M 10x 80 zestali nierdzewnej 1 1 - -
11 | X3CDSP782 Podktadka samoblokujaca D:10 13 1 - -
12 | 900006778 Koto zebate potencjometru 1 1 X
13 | X3AVSY286 $ruba Chc M 8x 35 ze stali cynkowanej biatej 6 1 - -
14 | 900001532 Koto zebate silnika 1 1 X
15 | K6CABCO033 Pierscien samosmarujacy 10 1 X
16 | 1402531 Krazek 4 1 X
17 | X3AVSY384 Sruba Chc M12x70 4 1 - -

Uwaga: w przypadku motoreduktora (nr katalogowy: 900005143), nie stosowa¢ farb proszkowych przewodzacych.
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